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The invention provides an automatic vertical glass cutting 
machine, including a cutting-wheel holder carriage which is 
movable vertically over a predetermined height of a vertical 
rap under the action of an actuator of the pneumatic kind, the 
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a rocker arm movable with respect to the body of the 
carriage which has a mechanism for locking said rocker 
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© Machine automatique verticale pour la coupe du verre. 

© L'invention concerne la coupe de plaques de 
verre. 

Un chariot 4 porte-molette de coupe est 
deplagable verticalement sur une hauteur 
pred&erminee d'une rampe verticale 3 sous Taction 
d'un verin du genre d'un verin pneumatique. Le 
porte-molette est solidaire du chariot par Tin- 
termediaire d'un bras basceuieur 29 deplagable par 
rapport au corps du chariot qui dispose d'un 
mecanisme de verrouillage dudit basculeur contre le 
chariot commande par une came fixe 39. 

Application aux machines murales. 
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Machine automatique verticale pour la coupe du verre. 



La present© invention se rapporte a une ma- 
chine a couper le verre et concerne plus 
precisement une machine automatique verticale a 
verin pneumatique. 

Des machines murales sont deja largement 
utilisees pour la coupe industrielle de verres ou de 
plastiques se presentant en plaques ou en bandes 
disposers verticalement sur chant, la coupe etant 
assuree par une molette de deplagant de haut en 
bas, guidee dans ce mouvement par un support 
vertical. On prefere cette solution aux systemes 
classiques de coupe a plat, qui presentent in- 
convenient de necessiter une table de coupe de 
grande dimension, et qui exigent beaucoup de 
precautions de la part des utilisateurs pour manu- 
tentionner les plaques k decouper sans risque de 
les casser. Les machines dietes murales ou ver- 
ticales evitent done ces inconvenients et se placent 
aisement dans le coin d'un atelier ou d'un magasin. 
Ellas comprennent essentieliement une gouttiere 
horizontale servant de receptacle a la plaque de 
verre, un dossier vertical courant le long de cette 
gouttiere sur lequel la plaque vient en appui en 
etant legerement inclinee pour eviter son bascuie- 
ment vers Pavant et un chariot porte-molette coulis- 
sant sur une rampe verticale placee en face d'un 
poteau servant de point d'appui a la plaque pen- 
dant ['operation de coupe. Le chariot associe a un 
contre-poids est manoeuvre al'aide d'une poignee 
par un utilisateur qui assure manuellement la cou- 
pe du verre preposftionne dans la machine. 

Ces machines manuelles ont evidemment des 
capacity d'utilisation limitees aux cadences de 
coupe que peut assurer un utilisateur, du fait du 
poids du chariot et de la force qu'il doit exercer sur 
ia poignee au moment de la coupe. II y a aussi une 
limitation aux dimensions des verres coupes puis- 
qu'une seule personne ne peut deplacer vertica- 
lement ce chariot jusqu'a une hauteur inaccessible. 
Enfin quand la trace de coupe a ete effectuee, le 
verre est casse manuellement par la personne qui 
pour cela doit creer un choc sur le morceau a 
decouper et le maintenir. 

L'invention a done pour objet une machine qui 
apporte un certain nombre d'avantages et 
d'am£liorations aux systemes existants, en s'affran- 
chissant notamment des inconvenients 
precedemment enumSres. 

La machine a couper le verre conforme S 
invention, qui comporte un support horizontal des- 
tine a recevoir sur chant la plaque de verre h 
decouper, une rampe verticale sur laquelle coulisse 
un chariot porte-molette, et des but£es mobiles 
plac£es sur le support horizontal et associees & 
des dispositifs de lecture de positionnement, a 



principalement pour objet un chariot porte-molette 
deposable verticalement de bas en haut et de haut 
en bas sur une hauteur predeterminee de la rampe 
verticale sous Taction d'un verin du genre d f un 

5 verin pneumatique, le porte-molette etant solidaire 
' du chariot par Pintermediaire d'un bras basculeur 
deplagable par rapport au corps du chariot qui qui 
dispose d f un mecanisme de verrouillage dudit bas- 
culeur, des moyens fixes etant prevus sur la ma- 

70 chine pour agir sur des elements mobiles avec le 
chariot en vue de verrouillage du basculeur et de la 
commande du verin. 

Selon une caracteristique particuliere de Pin- 
vention, le mecanisme de verrouillage du basculeur 

75 contre le chariot est assure par un ievier d'accro- 
chage pivotant sur un flanc du chariot et accro- 
chant un ergot solidaire du basculeur sous Paction 
d'un ressort de rappel, le Ievier d'accrochage 
depassant legerement vers Pavant de la plaque 

20 verticale. De plus, le basculeur est soutenu a sa 
base par un etrier solidaire du chariot par des axes 
horizontaux de pivotement, et a sa partie 
superieure est interpose entre lui et le chariot un 
ressort de pression. 

25 Selon une autre caracteristique particuliere de 
Pinvention, le moyen fixe prevu sur la machine est 
une came placee ala base de la poutre verticale, 
destinee a agir sur un element solidaire du chariot 
constitue d'une roulette, dans le sens du ver- 

30 rouillage du basculeur et complementairement un 
autre moyen fixe prevu sur ia machine est un 
contacteur fin de course, fixe et destine a agir sur 
une butee solidaire du chariot pourla commande du 
verin et d'un moyen de casse du verre. 

35 Selon une caracteristique complementaire de 
Pinvention, une tringle est rapport#e sur la face 
avant de la plaque verticale et sur toute sa hauteur 
et une butee coulissante munie d'une manette de 
blocage limitant la course du chariot est bloqu^e 

40 sur cette tringle a la hauteur predeterminee re- 
cherchee. 

L'invention comporte egalement d'autres ca- 
racteristiques particulieres et des variantes qui ap- 
paraltront dans ia description suivante illustrant un 
45 mode de realisation preferentiel de Pinvention, qui 
doit etre considere comme un exemple non limita- 
tif. 

II est fait reference aux dessins annexes qui 
represented : 

so - figure 1 : une vue sch£matique de face de 

la machine, 

- figure 2 : une representation schematique 
de la machine vue en elevation & partir de la droit 
selon la figure 1 , 
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. - figure 3 : une vue a plus grande echelle 
selon 111*111 de la figure 1 , 

- figure 4: une vue a plus grande echelle 
selon IV-IV de la figure 1 , 

- figure 5 : une vue laterale k plus grande 
echelle du chariot de coupe, 

- figure 6 : une vue de face partielle de la 
plaque verticale avec le syst&me k butee coulis- 
sant 

La machine representee figures 1 et 2 com- 
porte essentiellement une gouttiere horizontal 1 
servant de support k une plaque de verre qui 
repose sur chant, une poutre verticale d'appui 2 
s'eievant au-dessus de la gouttiere, une plaque 
verticale 3 parrallfeie au poteau servant de guide au 
chariot de coupe 4 et comportant son mecanisme 
de levage, un dossier 5 pour I'appui des plaques, 
et une tablier 7 servant de support k la partie de 
verre k couper. Le fond de la gouttiere 1 est 
constitue d f un certain nombre de galets 6 a-axe 
horizontal destines a supporter la plaque de verre 
et faciliter son d^placement. Comme on le voit 
precisement a la figure 3 les galets 6 sont months 
entre deux cornieres 8 et 9 en forme de U dont les 
bases forment les parois laterales de la gouttifere 
I.Sur la corniere 9 ouverte vers Tavant est monte 
un coulisseau 10 pouvant etre bloque sur le fond 
de la cornifere par une vis 1 1 manoeuvre par une 
manette de blocage 12. Le coulisseau 10 supporte 
une butee escamotable 13 et un boitier 14 renfer- 
mant un mfctre-fuban dont une extremite est fixee 
au pied de la poutre 2. Entre la corniere 8 et la 
poutre verticale 2 sont fixees des plaques 5 qui 
forment un dossier pour la plaque de verre k 
couper et contribuant au maintien de la poutre 
verticale et a sa rigidite par rapport k la gouttiere. 

De I'autre cdte de la poutre 2, dans le prolon- 
gement et au niveau des galets 6 s'etend au tablier 
7 destine k servir d'appui au morceau de verre 
d£coupe. En se reportant k la figure 4 on voit que 
ce tablier est monte sur une autre corniere 16 en 
forme de 0 renverse sur laquelle est mont6e un 
autre coulisseau 17 supportant egalement une 
butee 18 et disposant d'une manette de blocage 19 
commandant une vis de blocage 22. Au coulisseau 
17 est accroche Textremite d ! un m&tre ruban loca- 
lise dans un bo rtier prevu au pied de la poutre 2, et 
dont le zdro correspond k la ligne de coupe du 
chariot mobile 4. 

La gouttiere 1 et le tablier 7 qui le prolonge 
sont fixes au pied de la poutre verticale 2 consti- 
tute d'un profile dont la face tournte vers I'avant 
est munie sur toute sa hauteur d'une rainure 20. A 
la base de cette poutre au dessous du plan des 
galets 6 est fixee une potence 21 servant de sup- 
port a une plaque verticale 3 qui s'ei&ve par 
consequent en avant de la poutre 2, et qui est 
£cart£e d'elle sur toute sa hauteur. La plaque 3 est 



fixee au sommet de la poutre par une autre po- 
tence 23. La plaque verticale 3 porte sur sa face 
orientee vers la poutre un tube de guidage 24 sur 
lequel coulisse le chariot de coupe 4. Celuici 

5 represents plus en detail k la figure 5 en position 
basse au pied de la machine se presente comme 
un bofter paralleiepipedique qui constitue I'organe 
mobile d'un v£rin dont la partie fixe est le tube de 
guhdage 24. A I'int^rieur de ce tube creux 24 muni 

io k chacune de ses extremes de tubes de pression 
d'air 25, se deplace un piston auquel est asservi 
magnStiquement une glisstere 26 k laquelle est fixe 
ledit chariot 4. Celui-ci dispose de roulettes d'appui 
27 appliqu£es de part et d'autre du tube 24 contre 

75 la paroi de la plaque 3. A la base du chariot 4 est 
fixe un etrier 28 servant de support a un bras 
basculeur 29. On notera que ce basculeur 29 se 
place en arriere et le long du corps du chariot 4. II 
est soutenu k sa base par I'etrier 28 par des axes 

20 horizontaux de pivotement 30, et il est retenu le 
long du chariot par un levier d'accrochage 31 pivo- 
tant sur un flanc du chariot et pouvant accrocher 
un ergot 32 solidaire du basculeur. Dans la position 
representee k la figure 5 le levier d'accrochage 

25 rappeie par unr essort de rappel 33 maintient le 
basculeur 29 contre le corps de chariot. Le levier 
31 dispose sur le flanc du chariot 4, dont la largeur 
est voisine de la largeur de ia plaque verticale 3, 
depasse legferement vers I'avant de cette plaque. 

30 Sur ledit basculeur 29, k sa partie superieure.est 
fixe un porte-molette 34 dont la molette de coupe 
35 se trouve au droit de la rainure 20 pratiquee sur 
la poutre verticale 2. Une rampe de guidage 52 
fixee sur I'arriere du basculeur 29 est en appui sur 

as le porte-molette 34 et dispose d f une ou'ie pour le 
passage de la molette 35. D'autre part, entre la 
partie superieure du chariot 4 et la partie 
superieure du basculeur 29, est in terpose un res- 
sort de pression 36 qui est en position comprimee 

40 quand le basculeur est accroche par le levier 31. 
Un' element amortisseur 37 solidaire du bras bas- 
culeur 29 permet d'amortir son mouvement de 
pivotement sous Taction du ressort 36. Le bras 
basculeur 29 est egalement pourvu sur un de ses 

45 cotes d'une roulette 38 destinee k prendre appui 
sur une came fixe 39 pr6vue & la base de la poutre 
verticale 2. 

Enfin on remarque que le chariot de coupe 4 
est muni k sa partie inferieure d'une butee 40 qui 

50 actionne en position basse un contacteur fin de 
course 41 monte sur la potence 21. Un v6rin de 
casse 42 dont le fonctionnement est asservi audit 
contacteur est monte legfcrement au-dessus du ni- 
veau du tablier 7, k proximite du puits de chemine- 

55 ment du chariot entre la poutre 2 et la plaque 3, et 
oriente de telle sorte que son embout mobile de 
casse 43 se deploie horizontalement en direction 
de la plaque de verre decoupe avec une certaine 
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incKnaisorvsur cette plaque. 

D'autre part, en se reportant -plus precisement 
aux figures 1 , 2 et 6, on voit que sur la face avant 
de la plaque verticale 3 et sur toute sa hauteur est 
rapportee une tringle 44 sur laquelle coulisse une 
butee 45 f limitant la course du chariot 4,qui peut 
etre bloquee sur la tringle par une manette de 
reglage et de blocage 53. Cette butee 45 deborde 
de la largeur de la tringle et coupe le trajet du 
levier 31 solidaire du chariot 4. De plus elle est 
relies par une tige 46 a un coulisseau de renvoi 47 
egalement muni d'une manette de reglage et de 
blocage 48 ; la tige 46 coulisse librement dans la 
butee 45, et un ressort 49 coaxial a la tige corn- 
prime entre celle-ci et le coulisseau 47 tend k les 
maintenir en position d'ecartement maximum. 

Enfin, un capot 50 coiffe la plaque verticale 3 
et le puits de cheminement du chariot laissant bien 
evidemment un espace entre lui et la poutre verti- 
cale 2 pour le passage des plaques de verre. Une 
rainure verticale 51 est prevue dans ce capot pour 
le passage des manettes 48 et 53. 

La machine fonctionne de la fagon suivante: au 
repos le chariot de coupe 4 est dans une position 
haute, determinee par Paltitude de la butee 45 sur 
la tringle 44. Quand k la fin de Poperation de coupe 
precedente le chariot 4 est remonte, Pextremite 
avant de son levier pivotant 31 est venue heurter la 
butee. fixe 45 immobilisee a une hauteur 
determinee a Paide de la manette 53. Le levier 31 
pivote par consequent a rencontre de la force du 
ressort 33 ce qui a pour effet de le d^crocher de 
I'ergot 32. Le bras basculeur 29 etant libere va 
basculer autour des axes 30 sous I'effet de ia force 
du ressort 36, le mecanisme amortisseur 37 ayant 
pour fonction de ralentir ce mouvement de bascu- 
lement. Sous Taction de ce ressort le porte-molette 
34 est applique contre le profile constituant la 
poutre verticale 2. Le chariot 4 reste immobilise 
dans cette position par la butee 45 en appui sur le 
levier 31. La molette 35 est engagee dans la rainu- 
re 20 dudit profile. 

La hauteur de blocage du chariot est done 
determinee par la hauteur donnee a la butee 25, 
qui est fonction de la dimension des plaques de 
verre dont la coupe est envisagee. Au cas oil cette 
hauteur serait trop importante pour etre accessible 
k un usager, il dispose du coulisseau de renvoi 47 
qui lui permet de deplacer la butee et de ia bloquer 
a Paltitude voulue grace a sa propre manette de 
blocage 48 et k la tige 46. Le libre coulissement de 
la tige dans la butee 46 k Pencontre de la force du 
ressort 49 autorise k Pinverse de placer la butee du 
chariot dans une position basse, en permettant le 
rapprochement de coulisseau 47 et de cette butee. 

Le chariot etant ainsi immobilise en position 
haute, Putilisateur peut deplacer la plaque de verre 
reposant sur chant sur les galets 6 et en appui 



contre ie dossier 5. II fait en sorte que la butee 13 
soit localisee sur la corniere 9 et verrouillee par la 
manette 12 k une distance x de la rainure 20 ou 
aura lieu la coupe, distance lue .sur le m&tre-ruban 

5 14. Cette distance x correspond a une largeur de 
coupe recherchee quand on cherche a obtenir une 
plaque decoupee de plus grande dimension. L'utili- 
sateur peut egalement faire coulisser la plaque a 
decouper jusqu'a ce qu f elle vienne en appui contre 

10 la butee 18, posi tionnee et verrouillee par la ma- 
nette 19 a une distance y de la rainure 20, distance 
lue sur ie metre-ruban 52. Cette distance y corres- 
pond a une largeur de coupe recherchee quand la 
mesure est plus aisee a faire de ce cote. Quoiqu'il 

75 en soit, les butees 13 et 18 servent a maintenir en 
place (a plaque a decouper pour que la decoupe 
ait lieu a ia distance voulue. 

Le verre etant en place, Putilisateur agit sur 
une pedale de commande non representee qui 

20 commande le verin pneumatique ; une pression 
d'air exercee dans le tube 24 par le tube de 
pression superieur 25 provoque la descente du 
chariot mobile 4 qui coulisse sur ce tube 24, ses 
roulettes 27 roulant sur la plaque 3. Durant le 

25 mouvement de descente du chariot, le basculeur 
29 reste applique contre le profile de la poutre 2, 
par Pintermediaire de la rampe de guidage 52, 
sous Paction du ressort 36. Quand le basculeur 
atteint la tranche de la plaque de verre, cette 

30 rampe 52 giisse sur la tranche et permet a la 
molette de coupe 35 d'attaquer le verre uni- 
formement. Quand la chariot 4 arrive en fin de 
course k la partie inferieure de la poutre, e'est-a- 
dire au-dessous du niveau du tablier 4, la trace de 

35 coupe est done terminee. La roulette laterale 38 
attaque alors la came fixe 39 et ainsi le bras 
basculeur 29 est repousse contre le corps du cha- 
riot. L'ergot 32 peut s'encliqueter dans le levier 31 . 
Le chariot se retrouve alors dans la position 

40 representee a la figure 5. Aussitot cette operation 
la butee 40 atteint le contacteur fin de course 41 , le 
chariot s'immobilise et le contacteur entraTne Parret 
de Palimentation de fluide dans le tube de verin ; 
parallelement le contacteur commande la mise en 

45 oeuvre du verin de casse 42 dont Pembout 43 vient 
frapper la partie de plaque de verre situee au- 
dessus du tablier 7, et la casse. Des que la pedale 
est relachee la pression s'etablit a la base du tube 
24 et le chariot 4 remonte en position haute jusqu'a 

so ce qu'ii s'immobilise au niveau de la but£e 45 dans 
les conditions indiquees precgdemment. li est alors 
pret pour un nouveau cycle de coupe. 

Cette machine d'un maniement tres simple 
convient done particulierement pour la coupe de 

55 verre simple, double, lamine .... mais aussi pour 
d'autres produits teis que plastiques rigides ou 
analogues et cartons. 

L'invention ne se limite pas au mode de 
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realisation jxecedemment decrit mais en engiobe 
aussi toutes les variantes notamment dans le choix 
du verin manoeuvrant le chariot de coupe qui peut 
etre d'un type different, ainsi que dans le mode de 
fonctionnement qui peut prevoir que le chariot soit 
au repos en position basse et que Taction sur (a 
pedale de commande entraihe sa montee puis sa 
descente pour la coupe. 



Revendications 

1 . Machine automatique verticale pour la coupe 
du verre comportant un support horizontal destine 
& recevoir sur chant la pique de verre a decouper, 
une rampe verticale sur laquelle coulisse un chariot 
porte-molette, placSe en face d'un poteau vertical 
servant de point d'appui b la plaque pendant 
Toperation de coupe et comportant des butees 
mobiles placees sur le support horizontal et asso- 
ciees h des dispositifs de lecture de positionne- 
ment, caracterise en ce que le chariot 4 porte- 
molette 7 est d£pla$able verticalement de bas en 
haut et de haut en bas sur une hauteur 
predeterminee de la rampe verticale 3 sous Taction 
d'un verin 24,26 du genre d'un verin pneumatique, 
en ce que le porte-molette 34 est solidaire du 
chariot par i'intermediaire d'un bras basculeur 29 
deplagable par rapport au corps du chariot 4 qui 
dispose d'un mecanisme de verrouillage 31,32 du- 
dit basculeur, et en ce que des moyens fixes 39,41 
sont prevus sur la machine pour agir sur des 
elements 38,40 mobiles avec le chariot en vue du 
verrouillage du basculeur et de la commande du 
verin. 

2. Machine automatique selon la revendication 
1, caracterisee en ce que la rampe verticale est 
une plaque 3 fixeee a une poutre 2 constituant le 
poteau vertical par des potences 21,23, plaque 
dont la face orientSe vers la poutre porte un tube 
de guidage 24 du chariot 4 ainsi que le mecanisme 
mobile d'entraTnement dudit chariot. 

3. Machine automatique selon les revendica- 
tions 1 et 2, caracterisee en ce que le tube de 
guidage 24 est creux et renferme un piston 
deplagable pneumatiquement dans ie tube, auquel 
est asservi magnetiquement ledit charriot 4. 

4. Machine automatique selon la revendication 
1, caracterisee en ce que le mecanisme de ver- 
rouillage du basculeur 29 contra le chariot est 
assure par un levier d'accrochage 31 pivotant sur 
un flanc du chariot et accrochant un ergot 32 
solidaire du basculeur sous Taction d'un ressort de 
rappel 33. 

5. Machine automatique selon les revendica- 
tions 2 et 4, caracterisee en ce que le levier 
d'accrochage 31 depasse ieg&rement vers Tavant 
de la plaque verticale 3. 



6. Machine automatique selon la revendication 
1, caracterisee en ce que le basculeur 29 est 
soutenu H sa base par un etrier 28 solidaire du 
chariot 4 par des axes horizontaux de pivotement, 

5 et en ce que a sa partie superieure est interpose 
entre lui et le chariot un ressort de pression 36. 

7. Machine automatique selon la revendication 
6, caracterisee en ce qu'un el 'ment amortisseur 37 
est prevu sur le bras basculeur 29. 

10 8. Machine automatique selon la revendication 
1 , caracterisee en ce qu'une rampe de guidage 52 
fixee sur Tarri&re du basculeur 29 est en appui sur 
le porte-molette 34 et dispose d'une ouie pour le 
passage de la molette 35. 

r5 9. Machine automatique selon ia revendication 
1, caracterisee en ce qu'un moyen fixe prevu sur la 
machine est une came 39 placee k la base de la 
poutre verticale 2 destinee a agir sur un element 
solidaire du chariot 4 constitue d'une roulette 38, 

20 dans le sens du verrouillage du basculeur 29. 

10. Machine automatique selon la revendication 
1, caracterisee en ce qu'un moyen fixe prevu sur la 
machine est un contacteur fin de course 41 monte 
sur la potence 21 destine a agir sur une butee 40 

25 solidaire du chariot 4 pour la commande du verin 
et d'un moyen de casse du verre. 

11. Machine automatique selon les revendica- 
tions 1 et lO.caracterisee en ce que le moyen de 
case est un verin 42 monte au-dessus du support 

30 horizontal 7 et oriente pour que son embout mobile 
de casse 43 se deploie horizontalement et selon 
une certaine inclinaison en direction de la plaque 
de verre. 

12. Machine automatique selon les revedica- 
35 tions 1 et 2, caracterisee en ce qu'une tringle 44 

est rapportee sur ia face avant de la plaque verti- 
cale 3 et sur toute sa hauteur et en ce qu'une 
butee coulissante 45 munie d'une manette de blo- 
cage 53, limitant la course du chariot 4 est bloguee 
40 & la hauteur predeterminee recherchee. 

13. Machine automatique selon ia revendication 

12, caracterisee en ce que la butee 45 est relive 
par une tige 48 b une coulisseau de renvoi 47 
egalement muni d'une manette de reglage et de 

46 blocage 48. 

14. Machine automatique selon la revendication 

13, caracterisee en ce que la tige 46 coulisse 
librement dans la butee 45, un ressort 49 coaxial h 
la tige etant interpose entre ladite butee et ie 

so coulisseau 47. 

15. Machine automatique selon la revendication 
1 emportant des galets montes entre deux sup- 
ports en forme dV corni&res constituant le support 
horizontal de la plaque de verre, caracterisee en ce 

55 qu'un coulisseau 10 blocable sur une cornifere 9 
porte une butee 13 et un bottier 14 renfermant un 
mfetre-ruban dont une extremite est fixee au pied 
de la poutre 2. 
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4 16. Machine automatique selon la revindication 
1 comportant un tablier servant de support hori- 
zontal du morceau de verre a decouper et mont£ 
sur une corniere, caracterisee en ce qu'un coulis- 
seau 17 blocable sur ladite corniere 16 porte une 
butee 18 et en ce que I'extremite d f un metre-ruban 
localise au pied de la poutre 2 est attachee audit 
coulisseau. 
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